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Предговор

Уџбеник „ТЕОРИJА АУТОМАТСКОГ УПРАВЉАЊА 1: Збирка задатака

са рjешењимаҰ резултат jе вишегодишњег искуства аутора у научном и

наставном раду у области аутоматике. Садржаj jе усклађен са настав-

ним планом и програмом предмета „Теориjа аутоматског управљања -

1Ұ, коjи се изводи у трећоj години основних студиjа на Електротехнич-

ком факултету Универзитета у Источном Сараjеву, на студиjском про-

грамуАутоматика и електроника.Ова збирка jе првенственонамиjење-

на студентима поменутог факултета, али ће бити корисна и студенти-

ма сродних техничких факултета, као и наставницима, инжењерима и

практичарима коjи желе да стекну основна знања из анализе и синтезе

континуалних система. Погодна jе за коришћење као пратећи матери-

jал уз предавања, за припрему испита или за самостално учење.

Збирка jе подиjељена у девет тематских цjелина Џ поглавља, а са-

држи и Додатак A. Задаци су пажљиво формулисани и груписани та-

ко да прате наставни план предмета. Прво поглавље обрађуjе поступке

одређивања карактеристичних функциjа система као што су функциjа

повратног преноса, функциjа спрегнутог преноса, функциjа спрегнутог

преноса по грешци, своjствена (карактеристична) функциjа и своjстве-

ни (карактеристични) полином система. Друго поглавље jе посвећено

математичком моделовању електричних, механичких и електромеха-

ничких система, укључуjући основне компоненте регулационих кон-

тура коjи чине интегрални дио сервосистема. Треће поглавље разма-



тра алгебарске критериjуме стабилности линеарних система, укључуjу-

ћи Раусов, Хурвицов и Линеар-Шипаров критериjум. Четврто поглавље

се бави графоаналитичким критериjумима стабилности линеарних си-

стема, каошто су фреквенциjски критериjумиМихаjлова и Никвиста. У

петом поглављу су обрађени различити начини одређивања одзива си-

стемана типичне тест сигнале.Шестопоглавље анализира квалитет по-

нашања линеарних система кроз показатеље у временском, фреквен-

циjском и комплексном домену. Седмо поглавље истражуjе фреквен-

циjске карактеристике линеарних система, укључуjући скицирање ам-

плитудске и фазне фреквенциjске карактеристике. Осмо поглавље по-

крива методу геометриjског мjеста кориjенова (ГМК), скицирање ГМК

и одређивање области стабилности на основу ГМК. Девето поглавље се

бави различитим поступцима проjектовања компензатора и конвен-

ционалних регулатора, тако да систем у затвореноj спрези оствари же-

љене захтjеве. Додатак A обрађуjе основе Лапласове трансформациjе и

њену примjену у системима управљања. На краjу су наведени извори

коjи, према оцjени аутора, представљаjу основну литературу неопход-

ну за изучавање свих обрађених области.

Захваљуjемо се рецензентимакоjи су своjимсугестиjамаиискуством

значаjно побољшали садржаj збирке и прилагодили га потребама кори-

сника. Посебну захвалност аутори упућуjу професору Видану Говедари-

ци, коjи jе своjим пажљивим читањем рукописа дао корисне сугестиjе

и примjедбе, како у погледу математичког садржаjа, тако и у jезичком

и правописном смислу, чиме jе значаjно допринио унапређењу квали-

тета овог издања.

Источно Сараjево, Београд

маj 2025. године Аутори
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