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PREDGOVOR

Kǌiga Matlab i Simulink u automatskom upravǉaǌu je koncipirana tako

da obuhvata oblasti predvi�ene nastavnim planom i programom predmeta

Programiraǌe u automatskom upravǉaǌu, koji se sluxa na Osnovnim akadem-

skim studijama na Maxinskom fakultetu u Beogradu. Me�utim, uzimaju�i

u obzir aktuelnost i znaqaj upoznavaǌa sa nekim od softverskih alata za

razliqite vrste in�eǌerskih proraquna i analiza (a Matlab je jedan od

najzastupǉenijih, gotovo nezaobilazan), kǌiga je napisana tako da mogu da

je koriste i studenti sa drugih fakulteta u qijim nastavnim planovima i

programima je zastupǉeǌa ova problematika. U tom smislu, programski

jezik Matlab (u daǉem tekstu Matlab) i ǌegov paket Simulink (u daǉem tek-

stu Simulink) predstavǉeni su u prva tri dela kǌige. Qetvrti i peti

deo kǌige se odnose na primenu Matlaba i Simulinka u oblasti sistema

automatskog upravǉaǌa, i dobrim delom predstavǉaju podrxku nastavi

iz predmeta Osnove automatskog upravǉaǌa koji je obavezan predmet na

osnovnim akademskim studijama na Maxinskom fakultetu u Beogradu. Ko-

naqno, kǌiga mo�e da poslu�i kao osnova za budu�e napredno korix�eǌe

Matlaba i Simulinka.

Kompozicija kǌige je organizovana u pet delova. Osnova programiraǌa

u Matlabu je izlo�ena u prvom delu. Prvo poglavǉe donosi uvod o Mat-

labu kao mo�nom programskom jeziku, opis ǌegovog razvojnog okru�eǌa i

osnovnih operacija. Promenǉive i osnovni tipovi podataka tema su dru-

gog poglavǉa. U tre�em poglavǉu uvodi se koncept niza, koji predstavǉa

fundamentalni element u Matlabu, i detaǉno se obra�uju numeriqki ni-

zovi (vektori i matrice), znakovni nizovi i nizovi �elija, kao i osnovne

operacije nad ǌima. Prvi deo se nastavǉa qetvrtim poglavǉem koje se

bavi pisaǌem programa u Matlabu, poqev od jednostavnih skriptova i

logiqkih instrukcija do razliqitih tipova funkcija i funkcijskih da-

toteka. U petom poglavǉu se razmatraju simboliqki paket Matlaba i

metode za simboliqko rexavaǌe algebarskih i diferencijalnih jednaqina.

Xesto poglavǉe je posve�eno relacionim i logiqkim operatorima i kon-

troli toka programa. Pa�ǌa je u sedmom poglavǉu posve�ena i delu



xii

grafiqkih mogu�nosti Matlaba a koje se odnose na dvodimenzionalnu gra-

fiku.

U drugom delu kǌige se izla�u osnovne numeriqke metode koje su sadr-

�ane i implementirane u ugra�enim funkcijama Matlaba. Sistemi line-

arnih jednaqina i problemi sopstvenih vrednosti matrica su tema osmog

poglavǉa. Deveto poglavǉe je posve�eno problemu aproksimacije funkcije

jedne promenǉive, pri qemu znaqajno mesto zauzima i interpolacija alge-

barskim polinomima i splajnovima, kao i metoda najmaǌih kvadrata kao

jedna od metoda za aproksimaciju funkcija. U desetom poglavǉu se ilus-

truju metode za rexavaǌe nelinearnih algebarskih jednaqina. Sadr�aj

jedanestog poglavǉa qine osnove metoda numeriqkog diferenciraǌa i in-

tegraǉeǌa, pri qemu je posebna pa�ǌa posve�ena metodama na kojima se

zasnivaju ugra�ene funkcije Matlaba za numeriqko diferenciraǌe i in-

tegraǉeǌe. U dvanaestom poglavǉu se razmatraju metode za rexavaǌe

obiqnih diferencijalnih jednaqina i ǌihova implementacija u Matlabu.

Tre�i deo kǌige se odnosi na Simulink, gde se u trinaestom i qetr-

naestom poglavǉu izla�u osnovni elementi Simulink modela i osnovni

blokovi iz biblioteke blokova. Petnaesto poglavǉe je posve�eno pri-

meni Simulinka u simulaciji dinamiqkih sistema, linearnih i neline-

arnih. Qetvrti deo kǌige kroz xesnaesto poglavǉe donosi osnovne poj-

move iz modelovaǌa dinamiqkih sistema, sa posebnim osvrtom na osobine

i oblike modela linearnih stacionarnih dinamiqkih sistema. Primena

Laplasove transformacije u odre�ivaǌu odziva linearnih stacionarnih

sistema tretira se u petom delu kǌige, u sedamnaestom poglavǉu. Osamna-

esto poglavǉe se detaǉno bavi predstavǉaǌem linearnih sistema u Mat-

labu i ǌihovim razliqitim modelima. Analiza linearnih sistema, ana-

litiqka i numeriqka, teme su devetnaestog poglavǉa.

Izlo�eni materijal je ilustrovan brojnim primerima. Tamo gde je

neophodno, dati su i rezultati izvrxavaǌa odre�enih naredbi, skriptova,

a odre�eni broj primera, posebno u petom delu, ura�en je i analitiqkim

putem.

Recenzentima na korisnim sugestijama, kao i svima onima koji su na

neki naqin pomogli u toku pisaǌa ove kǌige, autor se najtoplije zahvaǉuje.

Beograd, mart 2016. godine Radixa. �. Jovanovi�


