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Predgovor

Linearni sistemi su oduvek privlacili paznju nauc¢ne i strucne javnosti i taj interes
postoji i dan danas i zaokuplja sve tehni¢ke discipline podrzan snaznim matematickim
aparatom osnovanim na odabranim poglavljima linearne algebre, operatorskog racuna
i teorije diferencijalnih jednacina, sa i bez pomerenog argumenta , §to im neosporno
daje veliki znacaj, pa je samim tim prirodno da se jo§ jednom nadu u stvarnoj ZziZi
interesovanja a sa nekih drugih aspekta njihovog dinamickog delovanja i ponasanja.

Udzbenik Linearni stohasticki sistemi sadrzi i obuhvata osnovne postavke analize
1 sinteze stohastickih sistema automatskog upravljanja i namenjena je Sirem krugu ¢italaca
¢ija je oblast interesovanja i istrazivanja vezana za ovu klasu sistema i uopSte teoriju
i praksu automatskog upravljanja.

Imajudi u vidu sve strozije zahteve koji se namecu sistemima automatskog upravljanja
u pogledu kvaliteta njihovog dinami¢kog ponaSanja kao i Cinjenicu da su isti izlozeni
nepredvidljivm dejstvima spoljasnjih uticaja, koji po pravilu imaju slucajan karakter,
viSe nego ociqledno je da se samo prilazom sa statistickih pozicija moze tretirati ova
slozena problematika.

S obzirom na sve ve¢u ekspanziju automatskog upravljanja u svim oblastima tehnike
ovakav prilaz u potpunosti je opravdan, jer verno odslikava dinamiku razmatranih sistema
automatskog upravljanja.

IzloZzena materija se u najvec¢oj meri oslanja na teoriju verovatnoc¢e i matematicke
statistike pa je stoga uvodni deo posvecen rekapitulaciji znanja iz ove oblasti sa blagim
usmeravanjem ka sustinski, neophodnim pojmovima.

Materija koja obuhvata izlaganja vezana za stohasticke procese ima za cilj da ¢itaoca
pripremi i uvede u analizu, sintezu i estimaciju stohastickih sistema.

U odnosu na postoje¢e udzbenike autora, iz ove oblasti, uneta su znatna proSirenja
kako u pogledu spoznaje nove klase sistema opisanih stohastickim diferencijalnim
i diferencnim jednacinama, tako i u pogledu proSirenja estimacionih procedura na posebne
klase vremenski nestacionarnih sistema automatskog upravljanja.

Mimo toga jedno obimno poglavlje posveceno je primeni izloZene teorije na prakti¢ne
primere iz prakse.

U tom smislu razmatrana je dinamika jednog vozila pri kretanju po stohasti¢koj
podlozi, odredene su tzv. mape oscilovanja, koje jasno ukazuju na sve posledice jednog
takvog puta kao i na mesta u vozilu gde je taj uticaj manje ili vise izrazen, $to omogucava
projektantu da izabere mesta na kojima ¢e se putnici, tokom voznje, ugodno osecati.



Da bi se ¢itaocu olaksalo pracenje gradiva, dati su u prilozimaa izvodi iz teorije ocena,
matri¢nog i operatorskog racuna kao i brojni primeri koji algoritamski prezentuju izlozene
metode analize i sinteze sistema.

Knjiga je pisana po ugledu na savremene udzbenike iz ove oblasti, koji se prvenstveno
mogu naci na engleskom i ruskoj jeziku.

Ova knjiga ¢e po svom sadrzaju zainteresovati i stru¢njake koji se bave istrazivackim
i prakticnim radom, pa ¢e autor biti zahvalan na novim sugestijama u pogledu daljeg
poboljsanja kvaliteta sadrzaja.

Dr Zoranu Ribaru, redovnom profesoru Masinskog fakulteta Univerziteta u Beogradu,
i Dr Srdanu Ribaru, docentu Masinskog fakulteta Univerziteta u Beogradu zahvaljujem se
na korisnim sugestijama i trudu oko recenzije.

Autor

Beograd, april 2014. god.
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