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    Predgovor 

Linearni sistemi su oduvek privla�ili pažnju nau�ne i stru�ne javnosti i taj interes 
postoji i dan danas i zaokuplja sve tehni�ke discipline podržan snažnim  matemati�kim 
aparatom osnovanim na odabranim poglavljima linearne algebre, operatorskog ra�una 
 i teorije diferencijalnih jedna�ina, sa i bez pomerenog argumenta , što im neosporno  
daje veliki zna�aj, pa je samim tim prirodno da se još jednom na�u u stvarnoj žiži 
interesovanja a sa nekih drugih aspekta njihovog dinami�kog delovanja i ponašanja. 
        Udžbenik  Linearni stohasti�ki sistemi sadrži i obuhvata osnovne postavke analize  
i sinteze stohasti�kih sistema automatskog upravljanja i namenjena je širem krugu �italaca 
�ija je oblast interesovanja i istraživanja vezana za ovu klasu sistema i uopšte teoriju  
i praksu automatskog upravljanja. 

Imaju�i u vidu sve strožije zahteve koji se name�u sistemima automatskog upravljanja 
u pogledu kvaliteta njihovog dinami�kog ponašanja kao i �injenicu da su isti izloženi 
nepredvidljivm dejstvima spoljašnjih uticaja, koji po pravilu imaju slu�ajan karakter,  
više nego o�iqledno je da se samo prilazom sa statisti�kih pozicija može tretirati ova 
složena problematika.  

S obzirom na sve ve�u ekspanziju automatskog upravljanja u svim oblastima tehnike 
ovakav prilaz u potpunosti je opravdan, jer verno odslikava dinamiku razmatranih sistema 
automatskog upravljanja. 

Izložena materija se u najve�oj meri oslanja na teoriju verovatno�e i matemati�ke 
statistike pa je stoga uvodni deo posve�en rekapitulaciji znanja iz ove oblasti sa blagim 
usmeravanjem ka suštinski, neophodnim pojmovima.  

Materija koja obuhvata izlaganja vezana za stohasti�ke procese ima za cilj da �itaoca 
pripremi i uvede u analizu, sintezu i estimaciju stohasti�kih sistema.  

U odnosu na postoje�e udžbenike autora, iz ove oblasti, uneta su znatna proširenja 
kako u pogledu spoznaje nove klase sistema opisanih stohasti�kim diferencijalnim  
i diferencnim jedna�inama, tako i u pogledu proširenja estimacionih procedura na posebne 
klase vremenski nestacionarnih sistema automatskog upravljanja. 

Mimo toga jedno obimno poglavlje posve�eno je primeni izložene teorije na prakti�ne 
primere iz prakse.  

U tom smislu razmatrana je dinamika jednog vozila pri kretanju po stohasti�koj 
podlozi, odre�ene su tzv. mape oscilovanja, koje jasno ukazuju na sve posledice jednog 
takvog puta kao i na mesta u vozilu gde je taj uticaj manje ili više izražen, što omogu�ava  
projektantu da izabere mesta na kojima �e se putnici, tokom vožnje, ugodno ose�ati. 



Da bi se �itaocu olakšalo pra�enje gradiva, dati su u prilozimaa izvodi iz teorije ocena, 
matri�nog i operatorskog ra�una kao i brojni primeri koji algoritamski prezentuju izložene 
metode analize i sinteze sistema. 

Knjiga je pisana po ugledu na savremene udžbenike iz ove oblasti, koji se prvenstveno 
mogu na�i na engleskom i ruskoj jeziku. 

Ova knjiga �e po svom sadržaju zainteresovati i stru�njake koji se bave istraživa�kim  
i prakti�nim radom, pa �e autor biti zahvalan na novim sugestijama u pogledu daljeg 
poboljšanja kvaliteta sadržaja. 

Dr Zoranu Ribaru, redovnom profesoru Mašinskog fakulteta Univerziteta u Beogradu, 
i Dr Sr�anu Ribaru,  docentu  Mašinskog fakulteta Univerziteta u Beogradu zahvaljujem se 
na korisnim sugestijama i trudu oko recenzije. 

A u t o r  
 
Beograd,  april 2014. god.  
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