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PREDGOVOR

Ekonomski i druStveni prosperitet zasnovan je na aktivnosti trziSta koja je u
direktnoj vezi sa stalnim razvojem novih proizvoda zasnovanih na tehnickim
inovacijama. Na nasim prostorima ne postoji tradicija razvoja novih proizvoda,
a pojam tehnicke inovacije je nepoznata ili pogre$no shvacena kategorija. Pod
tim pojmom treba podrazumevati nov, do tada nepoznat proizvod ili proces
uspesno nametnut i reailizovan na trziStu. Inovacija ne podrazumeva samo
invenciju tj. samo stvaranje novog proizvoda vec i stvaranje trzista preko kojeg
se povratno realizuje 1 oplemenjuje uloZeni finansijski kapital 1 drugi
angazovani resursi. Na ovom putu vrebaju opasnosti poznate kao ,,Dolina smrti‘
i ,,Darvinovo more*“. Novi proizvod mora zadovoljiti zakonsku regulativu,
standarde i dokaze o verifikovanim efektima na oveka, okolinu i dr. Po pravilu,
za inovacije izvan postojece tehnologije, ova regulativa ne postoji i potrebno je
sve to definisati §to moZe biti ,,Dolina smrti* koju prekriva ,,Darvinovo more
koje treba premostiti uloZenim resursima (novac, znanje,...) do postizanja
trziSnih efekata. Osim ovih problema koji inace u svetu postoje, na nasim
prostorima ne postoji tradicija orijentisanja prema inovacijama, privreda nije
niti je bila inovaciono orijentisana. Proizvodila su se i proizvode se ,tuda‘“
tehnicka reSenja bez specijalizovanosti za odredenu vrstu proizvoda koji bi
dominirali nekim delom trzista. Pitanje inovativnog razvoja tehnickih sistema
prepusteno je ,,inovatorima naivcima* od kojih se ne mogu ocekivati ozbiljni
rezultati.

Cilj ove knjige nije da razresi ovu kompleksnu problematiku. Za razvoj
inovacija odgovorni su privredni sistem, istraZivacki sistem i obrazovni sistem,
te je potrebno organizovano delovanje. U tom kontekstu, cilj knjige se svodi na
navodenje korisnika da shvati pojam i znacaj tehni¢ke inovacije, zatim u
proceduru inovacionog razvoja i dizajna kao i u metode inZenjerskog dizajna
koje predstavljaju alat za inovativni razvoj tehnickih sistema. U prvom delu koji
se odnosi na osnove tehnickih inovacija, obradeni su pojam tehnickih sistema,
pojam i nivoi tehnickih inovacija i dati su odgovori na pitanja zasSto i kako se
razvijaju nova tehnicka reSenja. Probijanje misaone barijere obezbeduju nova
naucna i tehnoloska znanja, novi izvori energije i nove metode i alati za razvoj.
Obuhvaceni su i procesi razvoja TS u istoriji i mogucéi trendovi u buduénosti,
ukljucujuéi okruZenje sa ergonomskog, bionickog i ekoloSkog aspekta. Drugi



deo knjige obuhvata inovativni dizajn TS tj. proces stvaranja (sinteze) novog TS
zasnovanog na novim funkcijama i novostvorenim potrebama, na novom
principu, novim konstrukciskim detaljima, novim tehnologijama i sl. Relacije sa
okruZenjem kao Sto su ergonomske, estetske, bionicke, ekoloske i druge, da bi
predstavljale unapredenje, odnosno oplemenjavanje postoje¢eg stanja razvijaju
se uz odgovarajucu inovativnu proceduru. Tre¢i deo knjige obuhvata prikaz
metoda koje se koriste u inZenjerskom dizajnu s ciljem da se dostigne potrebni
nivo inovativnosti. Prikazani skup metoda ukljucuje sve ono $to se odnosi na
traganje za idejama i reSenjima i na procedure transformacije znanja kako bi se
dobila odgovarajuéa svojstva TS. Cetvrti deo obuhvata integrisane metode za
razvoj odredene kategorije TS, a koje ukljucuju izabrana svojstva TS, u prvom
redu masinskih sistema. Ove integrisane metode ukljucuju svojstva ovih sistema
kao S$to su Zeljeni nivo pouzdanosti u radu, ograniceni nivo vibracija i buke i dr.
Za tu svrhu posebno su razvijeni pristupi kao Sto su Pouzdanost za dizajn,
Vibracije za dizajn i Buka za dizajn TS. Pristupi i procedure u ovom smislu
prilagodeni su potrebi koriS¢enja ovih svojstava kao ograni¢enja (Prinude —
Constraints) u definisanju konstrukcijskih parametara TS u okviru metodologije
Robusnog i Aksiomatskog dizajna.

Sadrzaj knjige je koncipiran tako da svaka celina pokriva po jedan predmet
modula Dizajn u maSinstvu. Osim toga, delovi knjige ili knjiga kao celina moZe
biti koriS¢ena i1 za druge predmete koji podrazumevaju inovativnost u razvoju
TS. Khnjiga je rezultat dugogodisSnje globalne saradnje sa istaknutim
institucijama u oblasti inZenjerskog i industrijskog dizajna, uc¢esc¢a na svetskim
konferencijama i pracenja vodecih Casopisa u ovoj oblasti. Rezultat je i rada
autora na projektima EU, tj. vode¢im univerzitetima u ovoj oblasti. Osim toga
vazno je istaéi da knjiga ne predstavlja samo prikaz trenutnog stanja u ovoj
oblasti, ve¢ i integrisanu strukturu trenutnog stanja koja ukljucuje i metode i
procedure koje su nastajale, a neke i gubile na znaCaju tokom intenzivnog
razvoja ove metodologije koja je zapocela sredinom dvadesetog veka. Kao
takva, ova knjiga predstavlja integrisani prikaz stanja procedure i metoda za
razvoj tehnickih sistema na aktuelnom nivou razvoja, ukljucujudi i tradicionalne
metode koje nisu izgubile na znacaju. Prikazana metodologija je osnova za
razvoj hibridnih tehnickih sistema koje ¢ine mehanicke, elektronske, softverske
i druge celine, a vodi prema kreiranju TS za buduénost zasnovanih na novim
nauc¢nim otkri¢ima, novim izvorima energije i na razvoju novih metoda.

Zahvaljujem se recenzentima knjige koji su sistematskim pregledom i lekturom

doprineli kvalitetu. Zahvaljujem se i svim korisnicima knjige koji ¢e svojim
sugestijama i primedbama takode doprineti njenom kvalitetu.

Beograd, juna 2014. Autor
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